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FORME SPASTICHE'

TETRAPLEGIE: controllo posturale (orgamzzazwne
_antlgravitana)

b

2 DIPLEGIA: cammino (schemi della marcia)

|2 EMIPLEGIA: modalita di manipolazione

FORME DISCINETICHE

Ballismo - Corea - Atetosi - Distonia



FORME TETRAPLEGICHE

Q Aposturalita \v B L
Q Monoposturalita rigida (acinetica)
01 Antigravita a tronco oq_ﬂozﬁm_m 0 n‘cmaz_um&om
- Q2 Antigravita a tronco verticale o bipedica
Q ._.mn_‘mum_hmm_ con automatismi moamnoammlw

Q Tetraplegici abili




| Tetfaplegiaaposturalé

* Gravi deformita secoh‘da

* Imponenti disturbi neurovegetativl
¢ Assenza di linguaggio
Compromissione cognitiva gravissima

uoad vitam compromessa

TETRAPLEGIA ACINETICA
(monoposturalita rigida)

« Spesso evoluzione della fo

« Stereotipia della condotta posturale

Alterazioni neurovegetative importanti




TETRAPARES| CON ANTIGRAVITA’ A TRONCO ORIZZONTALE

*  AS funzione di sostegno

*  Prepotenza dello schema in estensione:

* Deformita secondarie frequenti (lussazione
bilaterale anche, equino varo supinazione piedi)

portante compromissione cognitiva

giungimento ed il

__blle;ll.ra?
i o di-una postura autonoma

to

precariaper le problematiche

edutigli érﬂ.superlori e I tronco sono:attegglati:
ibacino retroverso, gli arti inferiorl semlestesi;

) EI Nel'cammino assistito.conflitto
reazione segnapa_gsl

O Deformitasecondar




U Marcata incideni didistu

autonomo, solo alcuni
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AR . .
Int‘eress,a:mgnto di “1 solo emilato”

PATTERN DELLA MANIPOLAZIONE
(FERRAR}, 2004)

> |schema: mano INTEGRA;T.A '

> | mano SEMIFUNZIONALE

> Ill schema: mano SINERGICA

> IV manoPRIGIONIERA

> Vschema: mano ESCLUSA



AUSILUORTES!
FARMAC!
CHIRURGIA

_ ASSISTIVE'TECHNOLOGY

Importante Pinfegrazione tra i var: strumenti
McDonald CM. E al, Phys Med Rehabll Clin N Am 1998, '

Ausili posturali
Adatti al paziente:

Funzionali al gesto

Coerenti con la strategia adattiva
Confortevoli, sicuri, trasferibili, modificabili

Utili alla prevenzione di danni scheletricl
cutanei, respiratori

Asportabili, igienizzabili

Adequati e compatibili con la

comunita
Altezza
Ingombro
Pesantezza .
Maneggevolezza
Sicurezza -

O000o
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LA POSTAZIONE DILAVORO S
wezz |

‘Piano di lavoro (regolabile in altezza,in -
Inclinazione, con Incavo, con. bordl)
: Superﬂcl (stablll. antlsclvolo)
Seduta
Strumenti (quaderni, libri,tastiera, mouse,
schermo...).

Condizionl amblente (luce, sbazl rumori...)

Orientamento del plano in funzione del
gesio

~_.OBIETTIVI |
«  Facilitare il gesto e la postura
< Renderefruibili gli strumenti
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1> Dlspos!zlone degll strument! nello spazlo

Stabllita degil. oggam ' ; o

MANIPOLAZIONE

Q Prensione: definisce il"semplice atto di affei'rare', .pubz essere pil o
‘meno precisa, veloce e corretta, con o sanza preadattamento della mano.

D ~ Manipolazione: prevede, dopo I'afferramento dell'oggetto, la
~ possibilita di esplorarlo muovendolo ln modo opportuno all’interno della
~ mario o con entrambe le mani - 2

(] Prassia: definisce un uso cognitivamente finalizzato dell'oggetto in
modo abile e funzionale ad uno scopo, che tiene conto delle
caratteristiche dell'oggetto stesso e del contesto in cui viene usato




MANIPOLAZIONE

~ L'abilita che sostuene pnmariamente Ia manipolaznone e Ia PRENSIONE
 La prensione comprende anche’ processi, condotte di afferramento, che

precedono e seguono la presa come: -

| ragglunglmento «
* Il preadattamento e I'adattamento
-+ lltrasporto :
¢ lrilascio

(Koupernik ,éjDaily, Jeannerod 1994)

RAGGIUNGIMENTO AFFERRAMENT! MANIPOLAZIONE |

|

Errori piu frequenti

-0 Difficolta di pyeadé__ttarhenfb avlll?og‘gét'tov

dell’oggetto (veloclta dlstanza, arresto)

EI lef'colta nel nlasclo

O Incapacita/difficolta di singolarizzazione.

| Q2 Difficolta di éontrolv-ld nel raggi'u'ngiménto, N




Facilitazioni motorie per la MANIPOLAZIONE

ADATTARE I'oggetto alla modalita di presa,
trasporto e rilascio
FORMA
DIMENSIONE
MATERIALE




